Program przedmiotu W

1. Nazwa przedmiotu / modut przedmiotowy: Elementy urzadzen i systemow sterowania
Jezyk wyktadowy: Polski
3. Umiejscowienie przedmiotu w planach studiow:

e Obszar lub obszary studidw: Programowanie obrabiarek CNC

g

e Poziom studidw: studia | stopnia
e Kierunek lub kierunki (realizacja wzorca efektéw): Mechatronika

4. Nadzér nad realizacjg przedmiotu:
e Instytut/Inna jednostka: Instytut Informatyki i Mechatroniki

e Osoba odpowiedzialna za przedmiot: Szychta Elzbieta, prof. dr hab. inz.
e Osoby wspodtpracujgce przy opracowaniu programu przedmiotu:
5. Liczba godzin i formy zaje¢ dydaktycznych dla poszczegdlnych systeméw studidow oraz rygor zaliczenia

Zajecia dydaktyczne z udziatem prowadzacego

Forma Razem

zajel
Forma Wyktad | PWS |ECTS| Cwiczenia PWS |ECTS| .. |PWS|ECTS| .. |PWS|ECTS| .. |PWS[ECTS| .. |PWS|ECTS| .. PWS | ECTS| ECTS
studiow
Niestacjoname 7 18 1 7 18 1 2

Rygor zaliczenie zaliczenie

zaliczenia na ocene na ocene

6. Naktad pracy studenta — bilans punktéw ECTS
1 punkt ECTS odpowiada 25-30 godzinom pracy studenta potrzebnej do osiggniecia zaktadanych efektow
uczenia sie z uwzglednieniem pracy wtasnej studenta

Godzinowe obcigzenie
Aktywnos¢ studenta
(nalezy podac prace wtasciwe dla przedmiotu) (niestacjonarne)

[h]
Udziat w wyktadach 7
Udziat w laboratorium 7
Przygotowywanie raportow z ¢wiczen 18
Samodzielne studiowanie tematyki przedmiotu 16
Udziat w egzaminie /zaliczeniu 2
Sumaryczne obcigzenie pracg studenta (NPS) 50
Punkty ECTS 2
* Obcigzenie studenta zwigzane z zajeciami praktycznymi 25
Obcigzenie studenta na zajeciach wymagajacych bezposredniego udziatu nauczycieli akademickich 14

7. Uwagi realizacyjne: rekomendowana dtugosc¢ trwania (semestry), rekomendowane wymagania wstepne,
relacje pomiedzy formami zajec¢:

e podstawowa wiedza z elektrotechniki, elektroniki. metrologii
e znajomos¢ obstugi komputera

Rekomendowana dtugosé trwania wynika z planu studiéw
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8. Szczegdtowe efekty uczenia sie — wiedza, umiejetnosci i kompetencje spoteczne

Szczegotowe efekty uczenia sie dla przedmiotu

Symbol efektu Opis efektu

Forma zajeé

Metody ksztatcenia

Metody weryfikowania
(sprawdzania, oceniania)
efektow uczenia sie

Wiedza

Ma podstawowa wiedze w zakresie
automatyki, teorii sterowania, elektroniki,
elektrotechniki i metrologii niezbedna do
rozumienia w zaawansowanym stopniu
ztozonych zaleznosci dotyczacych uktadéow
regulacji i sterowania oraz zastosowania
praktycznego tej wiedzy poprzez
wykorzystanie odpowiednich metod,
narzedzi i technologii.

K_Wo05

Zna i rozumie wybrane zagadnienia
szczegotowe z zakresu automatyki, teorii
sterownia, elektroniki, elektrotechniki i
metrologii zwigzane z: projektowaniem
uktadéw regulacji i sterowania oraz
zastosowania praktyczne tej wiedzy.

K_wos

Wyktad
Cwiczenia

Metody podajace,
metody poszukujace

Ocena aktywnosci na zajeciach, Ocena
wykonania ¢wiczen.

Umiejetnosci

Potrafi planowac i przeprowadzaé
eksperymenty, w tym pomiary i symulacje
komputerowe, interpretowac uzyskane
wyniki i wycigga¢ wnioski - ze szczegélnym
uwzglednieniem nowoczesnych narzedzi
informatycznych typowych dla warsztatu
inzyniera.

K_U08

Potrafi dostrzec problemy w funkcjonujacych
lub nowo projektowanych urzadzeniach oraz
systemach regulacji i sterowania, dokona¢
identyfikacji problemu i sformutowac proste
rozwigzania dla wybranych probleméw
inzynierskich.

K_U14

Potrafi oceni¢ przydatnosc¢ i wybra¢ wiasciwe
sposréd metod, narzedzi i materiatéw do
rozwigzania prostego zadania inzynierskiego
w zakresie wybranych urzadzen i systemow
sterowania.

K_U15

Cwiczenia

Metody podajace,
metody poszukujace

Ocena aktywnosci na zajeciach, Ocena
wykonania ¢wiczen.

Kompetencje spoteczne

9. Zasady/kryteria oceniania dla kazdej formy ksztatcenia i poszczegdlnych ocen

Wyktad:
0%-50% ndst 71%-80% db
51%-60% dst 81%-90% db+
61%-70% dst+ 91%-100% bdb
Cwiczenia:
Aktywnos¢ Oceny Obliczenia Do koncowej
Raporty bdb(5) 5*50% 2,5
Aktywnos¢ db, dst, bdb (4,3,5) $rednia (4+3+5)/3=4 4*20%=0,8 0,8
Zadania ndst, db, dst (2, 4, 3) $rednia (2+4+3)/3=3 3*20%=0,6 0,6
Obecnosé na 80% udziat 80%x5=4 4*10%=0,4 04
Wynik koncowy 4,3
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10. Tresci ksztatcenia wraz z formg zajeé, na ktorej sg realizowane

11.

12,

Struktura ukfadu regulacji automatycznej. (Wyktad)

Sensory i czujniki wielkoéci fizycznych. (Wykfad, Cwiczenia)

Aktuatory. (Wyktad, Cwiczenia)

Przekazniki programowalne w uktadach sterowania. (Wykfad, Cwiczenia)

Wykorzystanie programowalnego sterownika logicznego w uktadach sterowania maszyn i urzgdzen.
Rozporoszone ukfady sterowania. (Wyktad, Cwiczenia)

Panele operatorskie (HMI). (Wyktad)

Wykorzystanie kart akwizycji danych w systemach kontrolno-pomiarowych. (Wyktad, Cwiczenia)
Przyktadowe implementacje uktadéw sterowania i regulacji - elektrohydraulika i
elektropneumatyka. (Wyktad, Cwiczenia)

Otwarte rozwiazania sprzetowe w uktadach sterowania. (Wykfad, Cwiczenia)

Techniczne i nietechniczne kryteria doboru elementéw i urzadzedn w systemach sterowania.
(Wyktad)

Wymagania prawne (certyfikacja) dla elementéw i urzadzen stosowanych w projektowaniu uktadéw
sterowania i regulacji. (Wyktad)

Wymagane srodki dydaktyczne

Wyktad — projektor multimedialny

Cwiczenia - sala dostosowana do prowadzenia zaje¢ w formie éwiczer/warsztatéw, projektor
multimedialny

Literatura przedmiotu:

a.

b.

o

Literatura podstawowa:

Petczewski, Wtadystaw: Teoria sterowania : ciggte stacjonarne uktady liniowe, Wydawnictwa
Naukowo-Techniczne,

Urzadzenia i systemy mechatroniczne Czes¢ | i ll, Praca zbiorowa, REA, Warszawa, 2009

Elementy, urzadzenia i uktady automatyki , Kostro Jerzy, WsiP, Warszawa, 2008
Literatura uzupetniajaca:
Dokumentacje omawianych elementéw urzadzen i uktadow sterowania

Netografia:

13. Dostepne materiaty dydaktyczne z podziatem na formy zaje¢ (autorskie zestawiania materiatow
dydaktycznych, materiaty e-learningowe, itp.)

14. Osoby realizujgce poszczegdlne formy ksztatcenia

Forma ksztatcenia Imie i nazwisko
1. Wyktad Szychta Elzbieta, prof. dr hab. inz.
2. Cwiczenia Ocetkiewicz Tomasz, mgr inz.




